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Informacién de seguridad

Las alertas declaradas en el manual se clasifican en Peligro, Advertencia y Precaucion por su criticidad

/\PELIGRO

AADVERTENClA indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, podria causar la muerte o lesiones graves

indica una situacion de peligro inminente que, si no se evita, causara la muerte o lesiones graves

A PRECAUCION |indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, podria causar lesiones menores o moderadas.

APELIGRO

El choque eléctrico puede ocurrir en el terminal de entrada / salida, asf que nunca deje que
Su cuerpo y / o sustancia conductora sea contactado por el terminal de entrada / salida.

AADVERTENCIA

eDado que este producto no esta disefiado como un dispositivo de uso seguro,
el usuario debe instalar un doble equipo de seguridad cuando este producto se utiliza
para equipos con posible accidente o grandes dafos a la propiedad.
e El interruptor de alimentacién y el fusible no estan instalados en este producto,
por lo que los usuarios deben instalarlos por separado en el exterior. (Fusible: 250 V 0,5 A)
® Suministre la tension nominal de la fuente de alimentacién para evitar que este producto
se rompa o dafie.
¢ Para evitar descargas eléctricas o mal funcionamiento de este producto,
no suministre la energfa hasta que el cableado esté completo.
e Esto no esta disenado como una estructura de proteccion contra explosiones, por lo
tanto evite usar este producto en lugares donde existe gas inflamable y gases explosivos.
¢ No suministre energia hasta que todo el cableado esté completamente terminado para evitar
que el producto De romper y evitar que los usuarios de recibir una descarga eléctrica.
¢ No desmonte, fabrique, actualice y repare el producto usted mismo. Haciéndolo
romperé el producto, generaré la descarga eléctrica y causara mal funcionamiento.
* Apague el producto y desmonte el producto. No hacerlo se derrumbara
El producto, genera el choque eléctrico y causa mal funcionamiento.
® Puede ocurrir una descarga eléctrica al operar este producto; por favor,
instale este producto en el panel y utilicelo

A PRECAUCION

 E| contenido de este manual puede modificarse sin previo aviso

* Compruebe el tipo y la especificacién correctos del modelo

* Compruebe si hay algun dafio o anomalia durante el envio.

o Utilice este producto en la siguiente gama.Temperatura ambiente: -5 ~ 50 °C (cuando se instalan cerca
unos de otros, un méaximo de 40 °C) / Humedad: 35 ~ 85% R.H (pero sin condensacion de rocio)

o Por favor, evite los lugares donde existen gas corrosivo (especialmente gases nocivos, amoniaco y efc) y gas inflamable

¢ No utilice este producto en lugares donde la vibracion o el impacto se aplica directamente.

* Por favor, evite los lugares donde liquido, aceite, sustancias médicas, polvo, sal o contenido de hierro
Existen (evitar lugar de nivel de contaminacién 10 2)

* No limpie el producto con el disolvente organico tal como alcoholes, benceno y etc. (Use detergentes neutros)

 Por favor, evite los lugares donde existe una enorme interferencia inductiva y lugares donde estatica
electricidad / auto ruido se generan

o Evite los lugares donde el calor se acumula debido a la luz solar directa, la radiacion y etc

¢ Recomendamos usarlo a una altitud por debajo de los 2000 m.

* Si se foca 0 entra en contacto con el agua, se pueden producir cortocircuitos y Inspeccione el dispositivo con cuidado.

* Con la entrada del termopar, utilice el cable de compensacion indicado.
(El'uso del cable de compensacion regular generara el error de temperatura)

 Con la entrada de RTD, utilice el cable con menos resistencia al cable y ninguna diferencia en
la resistencia entre 3 hilos. (El uso de cable regular generara el error de temperatura)

¢ Para el cable de sefal de entrada, evite la linea eléctrica y la linea de carga para evitar el ruido de induccion.

 Separar el cable de sefial de entrada y el cable de sefial de salida. Si separarlos entre si es imposible,

entonces utilice el cable de blindaje para el cable de sefal de entrada.

o Para el termopar, utilicelo como tipo de desconexion.(Cuando se utiliza el tipo de conexién a tierra, puede
producirse un mal funcionamiento debido a la fuga eléctrica)

 Cuando hay demasiados ruidos generados por la potencia, recomendamos utilizar el aislamiento
Trans v filtro de ruido. El filtro de ruido debe estar montado en el panel o etc que esté conectado a tierra y
Intente por favor hacer el cableado de la salida y del metro de la terminal de la energia tan cortos como
sea posible.

o La torcedura del medidor de linea de potencia reduciré la generacién de ruido

* Sila funcién de alarma no esté ajustada correctamente, la alarma no se generara cuando asi debe
"hacerlo Compruebe" la operacién antes de ejecutar el producto

¢ Cuando sustituya el sensor, apague la alimentacion

o Sila frecuencia de operacion es demasiado alta (como la operacion proporcional y etc) y la conexion la
maxima carga nominal a relé de salida reducir4 la esperanza de "vida por" o tanto, por favor use el relé
auxiliar. Se recomienda utilizar el tipo de salida SSR en estos casos.
- Al utilizar el interruptor eléctrico: Ajuste el ciclo proporcional min 20 seg
- Alusar el SSR: Ajuste el ciclo proporcional min 1 seg

* No conecte nada al terminal que no use

* Compruebe la polaridad del terminal antes del cableado.

¢ Cuando instale este producto en el panel, utilice el interruptor o disyuntor autorizado
(Autorizado por IEC60947-1 0 IEC60947-3)

* Instale el interruptor o disyuntor cerca del operador para para la comodidad de los usuarios

 Debido a que el interruptor o disyuntor esté siendo instalado, por favor anote en el panel que
el funcionamiento del interruptor o disyuntor bloqueara la alimentacion.

* Recomendamos la inspeccién y reparacién continuas para poder utilizarlo de forma segura durante un
largo periodo de tiempo.

 Algunas piezas de este producto tienen una esperanza de vida y se ponen viejas conforme transcurre el tiempo.

* £l periodo de garantia es de un afio, incluyendo las partes, solo bajo la condicion que el producto sea utilizado
correctamente

* Necesita el tiempo de preparacion para la salida de contacto al suministrar energia. Cuando aplicado
como sefal al circuito de interbloqueo externo y etc, utilice conjuntamente el relé de retardo.

* Al cambiar el instrumento o si el producto se averia, los usuarios pueden sustituirlo con el producto
preparado. Pero aunque el cédigo de sufijo permanece igual, la operacién puede diferir debido a la
diferencia de pardmetros asf que compruebe por favor para la compatibilidad y realice tal accion.

¢ Antes de utilizar un controlador de temperatura, podria haber una diferencia de temperatura entre PV
del regulador de la temperatura y la temperatura actual asi que por favor manejen el controlador de
temperatura después de compensar la diferencia de temperatura apropiadamente.

CcODIGO DEL SUFIJO

Modelo Cadigo Informacién
AX [} ¢ [ [ | Controlador de temperatura digital
2 AX2 : 48 X 96 mm
3 AX3:96 X 48 mm
Dimensiones | 4 AX4 : 48 X 48 mm
7 AX7 : 72X 72 mm
9 AX9: 96 X 96 mm
1 SSR + Rele 1 + Rele 2 Salida a Relevador o
SSR (seleccionable por
2 SSR + Rele1 + Rele2 + Rele3 configuracion)
Seleccionde la | 1B SSR + Rele1(Form c) + Rele2
salida Solo para AX2,3,7,9
2B SSR + Rele1(Form c¢) + Rele2 + Rele3
3 4-20mA + Rele2 Salida de corriente
4 4-20mA + Rele2 + Rele3 es de control
Alimentacion A | 100 - 240 V a.c. 50/60 Hz

% Form C : contacto tipo normalmente cerrado
% La salida a relevador opera como salida de control, la salida de alarma y de lazo de
control abierto LBA dependen de los parametros de configuracion internos.

Entrada

Entrada multiple (seleccionable por configuracion)
e Termopar: K, J, R, T(IEC)
¢ RTD: Pt100 Q(IEC)

Seleccion de entrada

Tiempo de muestreo

de entrada 0.1 sec
Impedancia de entrada | 1 M2 max
Resistencia de 10 O/ 1 wire max (RTD).

cableado permisible | Pero las resistencias entre 3 hilos tienen que ser las mismas.

Voltaje de entrada

- 10V d.c. max
permisible

Rendimiento

+0.3 % de FS +1 digit (en caso de tipo R, +1.0 % digito +1

Precision de la pantalla digito en el rango 0 ~ 600 )

Resistencia de Mas de 20 M, 500 V d.c. por 1 min
aislamiento (Terminal primario-Terminal secondario)
Resistencia dieléctrica | 2300 V a.c. 50/60Hz, for 1 min (Terminal primario-Terminal secondario)
Rango y codigo de entrada
Clasificacion | Codigo Mo - Rango -
entrada Celsius (°C) Fahrenheit (°F)
i « -100 ~ 1200 148 ~ 2192
Lo -100.0 ~ 500.0 -148 ~ 932
Termopar o J -100.0 ~ 500.0 -148 ~ 932
r R 0~ 1700 32 ~ 3092
I T -100.0 ~ 400.0 -148 ~ 752
RTD P}; Pt100 Q -100.0 ~ 400.0 -148.0 ~ 752.0

Funcion de control y salida

¢ Tipo de control : control PID, control P, control ON / OFF
e Sintonizacion automatica: operacion PID mediante el autoajuste
¢ Control ON / OFF : Cuando PV > SV genera 0% de salida.
Cuando PV < SV, genera una salida del 100%. (S6lo cuando la histéresis de control es 0)
* Restablecimiento manual : los usuarios ajustan dentro del rango de 0% a 100%.
¢ Funcionamiento de la salida de control: Accién directa / Accion inversa
(seleccionada mediante la parametrizacién)
e Salida de control: salida de relé / salida de impulso de tensién (salida SSR)
* Seleccionada por el ajuste de parémetros



contacto 1a 3 A 240V ac., 3A 30V d.c. (Resistive load) ® Salida de alarma BLOQUEO

Si el valor oM esta activado, la alarma no se cancelaré incluso si se convierte en la

o | asali relevador leccionar maxim L ] : ’
Rel asa d? a relevador se puede se eccionar maximo 3 condicién de cancelacion de alarma.Si los usuarios quieren detener la alarma forzadamente,
ele y la salida de control a relevador se visualiza como RLY1. presione la tecla @) durante aprox. 2 seg.

e Salida a alarma 2 contactos (AL1, AL2) .
y salida LBA son ajustados por el usuario entre RLY1, RLY2 y RLY3 u LBA, (alarma _de lazo d,e Cc,)erI ablerto)
La funcion LBA comienza a medir el tiempo desde el momento en que el valor calculado

SSR cve Voltaje de pulso 12-15 Vd.c. PID se convierte en 0% o 100%. Ademas, a partir de este punto, esta funcién detecta la
o PHA (carga resistente min 600 Q) ruptura del calentador, el malfuncionamiento del manipulador de ruptura del sensor y etc.
4-20TA Precision : 0.5 % de FS, Ripple Vp-p : 0.3 % de FS, Carga resietente : Max 600 O comparando la cantidad cambiada del valor medido en cada tiempo establecido. Ademés,

puede establecer la banda muerta LBA con el fin de evitar cualquier mal funcionamiento en
e . el bucle de control normal.
ESpGlelCGCloneS ® Cuando el valor de salida de control que se obtiene mediante la operacién PID es 100%

. ) ;
Modelo AX2 ‘ AX3 AXa AXT AXO Sila temperatura aumenta mas que el valor | A dentro del tiempo establecido LBA,
: La salida LBA se encendera
Voltaje de 100- 240V a.c. 50/60 Hz @ Cuando el valor de salida de control que se obtiene por operacion PID es 0%
alimentacion - Si la temperatura disminuye mas que el valor £ b dentro del tiempo establecido LBA,
Fluctuacion de voltaje +10 % de voltaje de alimentacion la salida LBA se activara
Consumo de energia 5.5 VA max B Control de ciclo de multipropiedad y control de fase de la salida
Temperatura del 5 - 50°C de impulsos de voltaje
ambiente o Al seleccionar el tipo de salida de control como SSR, los usuarios podran seleccionar los
Humedad del ] . ) tipos de salida de pulso de voltaje. El control del ciclo de tiempo compartido activa /
ambiente 35 ~ 85 % RH (sin condensacion de rocio) desactiva la salida proporcionando el tiempo determinado a una cantidad de salida en ciclo.
o : : .‘, Ajuste el ciclo de salida de control en el parametro [ . Dentro del medio ciclo de la forma de
Vibracion (resistencia) | 10- 55 Hz, 0.75m, X, Y, Z en cada direccion X, Y y Z por 2 horas onda de potencia, el control de fase (dependiendo de una cantidad de salida) controla una
Choque (resistencia) 300 m/s? hacia 6 direcciones cada 3 veces cantidad de salida calculando la fase de salida en ON. Sin embargo, cuando se usa el control
S 320g ‘ 320g ‘ 1809 ‘ 300g ‘ 400g de fase, los usuarios deben usar el tipo RANDOM ON / OFF SSR.
% En el peso esta incluido el peso de la caja Tipot dle Corriente de carga con salida 50%
contro
Nombre y funciones de cada parte | [20% del ciclo AC LINE

AN O N O N
vy v v

Ciclo AC LINE

Control de fase

@ Process value (PV)

@ Indicadores de

@ Set value (SV)
operacion

® Tecla de modo

A\ JANWANAN
@ Tecla arriba Conirol de | \,/ \/

ciclo de

® Tecla izquierda

@ Tecla abajo multipropiedad 50"/7 del ciclo de salida de control
Ciclo de salida de control |
|
Ne Model Information
@ | Process value (PV) | Muestra la temperatura corriente en la pantalla de operacion L., ,
@) Set value (SV) Muestra la temperatura ajustada en la pantalla de operacion CompOSIClon de parametros
® o Tecla arriba cambia la pantalla de operacion, aumenta el valor ajustado,
mueve al modo de ajuste de parametros Modoae T ™77 | @D+ 2sec
P - I [
.| disminuye el valor ajustado, I . I + 2
operacion sec
® ° Tecla abajo mueve al modo de ajuste de parametros } P } @ —
e Pasar a los digitos del valor ajustado | } [ Modo de configuracion del operador
Tecla ) . i — | I
® o L * Mover desde pantalla de operacién - usuarios | [Temperatura corriente |1 I
izquierda ) ! | | i
* Mover desde operador-modo de ajuste iE - |
— - emperatura ajustada } | ]
® w Teclade | ® Mover desde pantalla de operacién - usuarios } I@ | | In
modo * Mover desde operador-modo de ajuste } } } T
i —_— [TN] ﬂ
Luz ON con la sintonizacion automética del PID | Temperatura coriente|| i [tnl b | Po |
| [volomen e aoa || 11 ]
ouT) Luz ON con la operacién de salida de control I I ]
Indicadores P R J ! ‘ dP | el
@ de Luz ON con la operacion de Alarma 1 i } f ,l |
operacion » } ‘ bl AS ‘ ‘ iy ‘
(AL2) Luz ON con la operacion de Alarma 2 ! 11 ] T
Luz ON con la operacioén de alarma de lazo de control abierto (LBA) i L F '1 LT ] L r l'I ':T‘ 1]
I
[ SLH | [ Alind |
. .z .z . . | L (X}
Explicacion de la funcion principal T I
.z . . s st | I3 [l
[l Funcion de sintonizacion automatica PID (AT) ! - TR
La funcion de sintonizacién automatica mide, calcula y configura la constante PID o ARW ! }_ T i T
o6ptima automaticamente. Después de alimentar y mientras la temperatura esté I ‘ ol br ‘ ‘ A Hd ‘
aumentando, presione la tecla de ajuste (3 Y@ pulsar de forma sincrona durante 2 seg. | l T i T
para comenzar la sintonizacion automatica. Cuando finalice la sintonizacién automética, la | ‘ CCrk ‘ ‘ ‘ RidY ‘ ‘
operacion de sintonizacién finalizara automéaticamente. | l T l T
! T ]
‘ Lt A ioH
B Pantalla hotf i | i | | i‘ ! |
Cuando se produce una ruptura de entrada (ruptura del sensor) o supera el rango méaximo de ! ‘ Fird ‘ ‘ APnd ‘
temperatura, el texto hat{ Se mostrara en la unidad de visualizacion del valor medido. } L l ‘-T i'}'
| I -
.A|arma i ‘ L}I'f.ﬂ ‘ ‘ HEEH ‘
® Uso de la alarma } ! I
La serie AX soporta 2 alarmas independientes (AL1y AL2). Estas alarmas pueden asignar I ‘ Ph ‘ ‘ AcHd ‘
la sefial ALT 0 AL2 en los RLY1, RLY2 y RLY3 y ser utilizados. Si la sefial de alarma no esta r 0t 11
asignada en RLY1 a RLY3, el menu relacionado con la alarma no se mostrara. ! \ ) \ \ A2d4 \
@ Accion de retencién de alarma ! Il Il
Si no hay una funcién de accién en espera, suministre la energfa entonces la alarma BAJA |\ ‘ d ‘ ‘ RlaH %
se pondra en ON mientras la temperatura esta aumentando. | l T l T
Para evitar que la alarma baja se encienda cuando la temperatura est4d aumentando, afiada l ‘ = ‘ [ ‘
- - o ) | nr ‘ L
la funcion de accién de espera de modo que desde el punto en que suministra energia i l
hasta que el valor excede el valor establecido, puede evitar que la alarma baja se active. :
|




B Modo de funcionamiento
El suministro en el poder después del cableado final mostrara la temperatura actual.

Presionando la tecla@ se mostrara la temperatura de ajuste y la cantidad de salida
alternativamente en la unidad de visualizacion del valor ajustado (SV).

B Modo de configuracion del usuario
El modo de configuracion del usuario es el modo de ajuste que establece el valor de ajuste
que se cambia frecuentemente por los usuarios, como el valor de ajuste de alarma y la alarma
de interrupcion de bucle (LBA). Hizo que el parametro del modo de configuracion del usuario

se mostrara en el modo de configuracién del operador, que permite a los usuarios configurar
facilmente (Dividido el nivel de ajuste).

W Ajuste SV
@ En el modo de configuracion del operador, cuando el valor §,, F del parametro es an,

puede cambiar el valor con €, €D, @ y presione la tecla @B para configurar.
@ En el modo de configuracion del operador, cuando el valor de §,,F es o F F, puede
cambiar el valor en Parametro §,, con@D ,€3 . @ y Presione la tecla @ para configurar.

Simbolo . iz Condicionde |  Default
visualizacion | value
PV Listado Informacion A lue(SV
Qu | Temperalra e g 100 % Sempre | EU 0%
ajustada
L L | Alarma 1 valor bajo EU 0%
Lo J
AL IH | Alarma 1 valor alto U0 ~ 100 % Cuando | EY 100%
R {4k | Alarma 1 zona muerta °°O RLYn EUS 0%
I | Alarma 2 valor baio | Co2.0 ™ 190 % Alnesta | EU 0%
AL ZL | Alarma 2 valor bajo (unidad de temperatura) stk o
AL 2H | Alarma 2 valor alto ajustado | gy 100%
larma 2 zona muerta o
A2dk | Aarma2 EUS 0%
) Tiempo de alarma de |
LbAk lazo de control abierto 0 ~ 7200 segundos Cuando 480
) Temperatura de alarma de ~ o [0 LBA est&
LbAu andeconolabiero | 0~ 100 T (F) ajustado 2
Zonamuerta de alarma de . enRLYn
) -~ .
LbAd [az0 e control abierto 0~ 100 © (F) 2
{1: Funcién de desbloqueo
. e teolad } - Modo de configuracion del
) I | Blogueo de teclado |operador en LOCK, Funcion de Siempre 0
Lok (KEY LOCK) sintonizacion automatica prohibida P
2 : Modo de configuracion del operador
y del usuario en LOCK

W Modo de configuracion del operador
El modo de configuracion del operador es el modo de ajuste que establece la especificacion
del controlador de temperatura cuando el ingeniero lo instala por primera vez. Pulsando la
tecla y latecla o de forma sincrona en la pantalla de operacion o en el modo de
configuracion del usuario entrarén en la configuracion del operador@ % o las teclas una
vez mas durante 2 segundos volver a la pantalla de operacion.

Simbolo " . Condicién de | Valor
(PV) Listado Ly e visualizacion | inical
& { - termopar K (no se visualizan los puntos decimales)
2 - Kihermocouple(no se visualizan o puntos decimales)
Condicion de 4« termoparJ !
! Siempre !
I nf entrada  :termopar R P e
£ termopar T
PE RTDPt100Q
Unidad de o )
"o of 0 or
Unl E temperatura Opcién °C / °F Siempre T
ON (YES) Seleccionar el
n
dP | Punodecimal | oct o) punto decimal | 2
b ) H S Comp;ir;rs:é:;on de -100 ~ 100 (valor de entrada de sensor + BIAS) Siempre I
N Tiempo de filtro de 5 !
F J L ,‘: enirada 0~120sec Siempre g
S,'_ H | Limite de ajuste alto [EU 0 ~100 % Siempre 2on
G 11 | Limite de ajuste bajo| EU 0 ~100 % Sempre |- {00
i i - salida de pulsos de voltaje SSR Cuando la salida
D.l’_- l.: r Tieo iiﬁsgfja o 5:3'- . ° I seleccionada es | §5
r L Y: salida a relevador 102
Y[ : Control de ciclo de multipropiedad
5 S l‘: Tipo de salida de ol o e ! - ulirop! sgzsggza?aﬁa rur
r. Isos de voltaie : Control de fase ¢ LaL
pu votele | PHA (proporcionando continuamente) salida SSR
) , Cuando 55, F es
EI'Z Ciclo de salida de 0 ~ 1000 seg OYCoalkres 2
control
RLY
r Accién de salida | £ w1 Accion inversa (control de calentamiento) )
! Siempre rE
Lbrd decontrol |4} + : Accion directa (control de enfriamiento) Y
P! 4 : control del PID
E }: rﬁ Tipo de control P - control P (control proporcional) Siempre Prd
anaF : control ON/OFF
Banda o Cuando no es n
Ph proporcional 1(0.1) ~EUS 100 % control ON/OFF 30
J | Tiempointegral |0~ 3600 seg Con control PD | 240
o | Tiempo derivado |0 ~ 3600 seg Concontol PD | 51

| Reinicio manual {00~ 100.0% Concontrol P | 51117
H 3 S Histéresis de control |EUS 0 ~ 100 % (unidad de temperatura) | Con control ON/OFF 2
Volumen de salida con o . an
Po ruptura de entrada 0-100% Siempre uu
non Nousando
! 1 :salidaalarma 1 i0
| Propiedades de L I Cuando la seleccién non
rLd Relé 1 At 2 :salidaalarma 2 de ?_ahda esto2y
' ol ErnoesRLY
L bR :salidade alarma de lazo
de control abierto
non :Nousando
| i
, Propiedades de Ll salfda alarma 1 5 o
rL HE Relé 2 AL 2 :salidaalarma? iempre Lt
! bR :salida de alarma de lazo
de control abierto
non :Nousando
Propiedades de L ! odlidaalamall Siempre
ri 53 Relé 3 AL 2 :salidaalarma?2 (opci6n) ALd
I bR : salidade alarma de lazo
de control abierto
H ,-D, Modo de alarma 1| @ : Not using o
n (Alarma 102) | __.[ : alarma alta
]--- :alarma baja
- 4| Modo de alarma 2 .
HE nd (arma 102) -[- :alarma dentro de rango ]---
J-[ :alarma fuera de rango
F {E Y| Tipodealarma 1 | ARG - ABS (alarma absoluta)
F2kY| Tioodealarma2 | dfy : DEV (alarma de desviacion) AbS
. Modo de espera de Cuando ALT0 AL2
H l.H d alarma 1 1 F F: OFF (no usando el modo de espera) esta ajustado en e
A2Hd Modo de espera de| g : ON (usando el modo de espera) RLY1.23 o
5 alarma 2
Tiempo de retardo
]
H ldg de alarma 1 0 ~ 9999 sec n
i Lj 4y Tiempo de retardo u
k de alarma 2
H InH Bloqueo de salioa de
w alarma 1 aF F + Accion de devolucion de salida de alarma £F
Blogueo de salidade | gy : Accion de mantener la salida de alarma o
H LJ.D H alarma 2
i : no cambiar SV
SU.E CambiarSVenla | aF F Siempre an

operacion

an : cambiar SV

Como desmontar FND de la caja

® AX4




Dimensiones, corte del panel, diagrama de conexidn

AX2

@ Dimensiones

[unit : mm]
o Corte del panel ® Diagrama de conexion
45.0%°
48 AX2 AX2-B
AXi . Voltage Pulse(SSR) :
6 Voltage Pulse(SSR) : 12V d.c 20 2 max, @
- n n 3 12 V d.c 20 mA max. gﬁ%’:&%‘z:
u u ¥ RESISTIVE LOAD

92.0-

RYI23:
Vac3ANO

48

n Y123 : | é‘g\sﬂvs LOAD
[X] 240 V'ac 3 ANO
o RESISTIVE LOAD
8 e 8
D@
®
w_ J iy ®
POWER
100 — 240 V~ 50/60 Hz
70.0 55VA
AX3
® Dimensiones o Corte del panel ® Diagrama de conexion
AX3 AX3-B
92.0%° Voltage PulselSS) ©
OR AN v 2vdcaune (9
. @ curgent out : ey
ki e e Sonn oo ma "
3. 0 600 Q max.
< @ ruy123:
40 V'a.c 3 AN.O
e RESISTIVE LOAD
o
< 1<)
<t ~
|
RLY1
122.0
100 — 240 V'~ @
50/60 Hz 5.5 VA POWER
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